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Çàäà÷à 2.1. Äîêàæèòå ïðÿìûì âû÷èñëåíèåì, ÷òî C−1 èçîìîðôèçì äëÿ àôôèííîé ïðÿ-

ìîé.

Çàäà÷à 2.2. Äâà îïðåäåëåíèÿ îïåðàòîðà Êàðòüå, äàííûå íà ëåêöèè, ñîâïàäàþò äëÿ

êðèâîé.

Çàäà÷à 2.3. Âû÷èñëèòå êîãîìîëîãèè H∗(X,OX) ïîëíîãî ïåðåñå÷åíèÿ r ãèïåðïîâåðõíî-
ñòåé ñòåïåíè d â Pn.

Çàäà÷à 2.4. Ãëàäêàÿ êâàðòèêà â P3 è ãëàäêîå ïåðåñå÷åíèå òðåõ êâàäðèê â P5 ÿâëÿþòñÿ

ïîâåðõíîñòÿìè K3.

Çàäà÷à 2.5. Ïîâåðõíîñòü Êóììåðà òîæå ïîâåðõíîñòü Ê3.

Çàäà÷à 2.6. Ïóñòü

An = Z/pnZ[t],

è Â = lim←−n
An. Äîêàæèòå, ÷òî H1

dR(Â)⊗Q 6= 0.


